
προδßαγρòιφÝò δια διπλü συρμιßτινο οδηγü ihook} με ενσωμòτωμÝυο μηχανισμü
εισαγωγÞò

1) Ο οδηγüò και η κÜνουλα να εßναι σχεδιασμÝνοß και κατασκευασμÝνοι για χρÞση

με υπερÞχουò και με μααογρÜφο,
2} Η κÜνουλα να διαθÝτει ειδικü μηχανισμü εισαγωγÞò ο οποßοò να κλειδþνει σε
δυο θÝσειò:
α. με το οδηγü σýρμα πλÞρωò Ωειστü και

β. με το οδηγü σýρμα πλÞρωò ανετπυγμÝνο
3} ο μηχανισμüò εισαγωγÞò να εξασÞαλßζειτην τιλÞρη τοποθÝτηση του σýρματοò με
το Ýνα
ΧÝρι
4} Το οδηγü σýρμα να αποτελεßται απü δυο συνεστραμμÝνα σýρματα απü τα οποßα
να
καταλÞγουν σε Üκρο τýπου ω, Þ Üγκυρòιò (double hook}

5) Τα οδηγü σýρμα να εßναι κατασκευασμÝνο με την δυνατüτητα επιστροφÞò στην

κÜνουλα και επανεισαγωγÞò (διüρθωση σημεßου}. Η δυνατüτητα δýρθωσηò να
εξασφαλßζεται και απü τον μηχανισμü εισαγωγÞò.
6} Η κÜνουλα του αδηγαý να φÝρει διαβαθμßσειò για τον υπαλογισμü του βÜθουò
διεßσδυσηò.
7} ßιΙα συιοδεýεται, απü κλιπ σταθεροποßησηò, þστε να αποτρÝπονται πιθανÝò

μετακινÞσειò μετÜ το πÝραò τηò τοποθÝτησηò.
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